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M Pokretanje motora pomocu PLC-a

Osnovna sema povezivanja elemenata potrebnih za sigurno i
kontrolisano pokretanje motora.

lzvor napajanja

|

Zastita od kratkog spoja

|

Zastita od preopterecenja

!

Aktuator
PLC =P (Kontaktor ili energetski pretvarac)

|

Motor
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M Pokretanje motora pomocu PLC-a

Postoje dva osnovna nacina za pokretanje:

Kontaktorom (On/Off, bez regulacije brzine),
Pretvaracem energetske elektronike (sa regulacijom brzine).

PLC je spor da upravlja motorom. On moze samo da ukljuci/iskljuc¢i motor.

PLC

3 &—

Start  Stop
taster taster

Kontaktor

Ako Zelimo fino da regulise brzinu motorom upravlja frekventni regulator.
PLC samo zadaje referentnu brzinu, a moZe da menja parametre i prati rad.

PLC
5 & — —
Start  Stop
taster taster
Frekventni
regulator

M Primena PLC u elektroenergetici



M Pokretanje motora pomocu PLC-a

Energija

&

Pokretanje pomocu kontaktora

%)
{ |

9,010

Komanda Logika

(za novu komandu treba  (lako se menjai
nam samo novi taster) prosSiruje po potrebi)
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M Pokretanje motora pomocu PLC-a

Pokretanje pomocu kontaktora 11 ’ ’
Direktan start -

L3 T
Kontaktor ukljucuje /iskljucuje motor. FL.F3 [] ﬁ ﬁ r

U pogon se postavlja iili par bimetal F4iosiguraciF1..F3,
koji imaju zastitnu ulogu, ili zastitna motorna sklopka (Q1) Q1

Zastitna motorna sklopka se: K1 If‘ZI— S

1. ukljuCuje ru¢no

2. Iskljucuje automatski u slucaju 11| |13
struje kratkog spoja Al Y '\12,1‘1
struje preopterecenja

Ona ne sluZi za uklju¢/isklju¢ motora u normalnom

rezimu rada.

lzmedu motora i zastitne sklopke se postavlja kontaktor K1 koji u
normalnom rezimu rada kontrolise ukljucenje i iskljucenje motora.

Njega mozemo kontrolisati sa PLC ili sa obi¢nim tasterima.

U oba slucaja imamo START i STOP taster.

U oba slucaja moramo znatii da li je proradili zastita tj. prekidac,
koji na jednom svom izlazu daje informaciju o svom stanju.

U primerima koji slede koristeée se bimetal (F4) umesto Q1.
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M Pokretanje motora pomocu PLC-a

Pokretanje pomocu kontaktora
Direktan start
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M Pokretanje motora pomocu PLC-a

Pokretanje pomocu kontaktora
Direktan start (osiguraci i bimetal)
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M Pokretanje motora pomocu PLC-a

aktora
Direktan start (motorna zastitna sklopka)

Pokretanje pomocu kont
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M Pokretanje motora pomocu PLC-a

Pokretanje pomocu kontaktora
Pokretanje zvezda-trougao

Tri kontaktora kojima upravlja PLC .

Glavni kontaktor mora biti uklju¢en da bi motor radio.
Ako je ukljucen i kontaktor zvezda motor radi sa namotajima u vezi zvezda.
Ako je ukljucen i kontaktor trougao motor radi sa namotajima u vezi trougao .

U pogon se postavlja i zastitna motorna sklopka (Q1) ili par bimetal F4 i osiguraciF1..F3
koji imaju zastitnu ulogu.
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M Pokretanje motora pomocu PLC-a

. ’ L1
Pokretanje pomocu kontaktora 2
. 13
Pokretanje zvezda-trougao wol il
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M Pokretanje motora pomocu PLC-a

Pokretanje pomocu kontaktora
Pokretanje zvezda-trougao

program ZT
Start Stop Zastita FlagRadi
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M Pokretanje motora pomocu PLC-a

Pokretanje pomocu pretvaraca energetske elektronike

AC/DC

ISPRAVLIAG ~ OTPORNICI ZA JEDNOBMERNO INVERTOR
PREDPUNJENJE MEDUKOLO

______________________________________

s

Slika 6.31 a) Principska Sema frekventnog regulatora, b) Regulator MICROMASTER 440
nominalne snage 1.2kW koris¢en u ovom primeru
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M Pokretanje motora pomocu PLC-a

Pokretanje pomocu pretvaraca energetske elektronike
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F — automatski osigurac
Q — motorni zatitni prekida&
N - konvertor naizmenitnog napona u jednosmerni napon 24V

Slika 6.33 Sematski prikaz elektricnih veza pogona za upravljanje brzinom obrtanja motora
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