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Sinhroni serijski protokoli
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Slika 8.13 Uprosceni model sinhrone serijske veze

Primopredajnik 1 Primopredajnik 2
(master) (slave)
DATA Linija za podatke » DATA
(TX/RX) el (TX/RX)
CLK AOC intja > CLK

Slika 8.14 Half duplex sinhrona serijska veza
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Sinhroni serijski protokoli
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Slika 8.15 Sinhrona veza, intervali za promenu vrednosti i trenuci citanja podataka

B Primena PLC u elektroenergetici



m Komunikacioni protokoli

12C sinhroni serijski protokol
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Slika 8.16 12C veza jednog master-a i tri slave jedinice

Fizicki nivo I?C busa

12C je half-duplex protokol za
serijski prenos podataka.

12C je jednostavan, jeftin
protokol relativno male brzine
prenosa podataka.

12C je single master, multiple
slave protokol.

SDA - Serial Data Line (linija za podatke)
SCL - Serial Clock Line (linija za sinhronizaciju)
Rp — pull-up otpornici

+Vdd
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Out Out Qut Out
Clock Data Clock Data
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Slika 8.17 12C bus konekcija. Sve veze su open collector i kratak spoj nije moguc.
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12C bus sinhronizacija
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Slika 8.18 SCL i SDA signali definisani po 12C bus protokolu. START i STOP signali, trenuci
postavljanja i éitanja ostalih bitova poruke
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Stikar 8.19 12C bus protokol. Master — slave sinhironizaciju
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Znacaj pojedinih bajtova unutar I12C poruke

11110000

1001 0110

Master generiSe | Master Salje bajt | Slave 120 salje broj 189 koji master prima Slave  generie
skl 1111000 1 1011 1101 TOF
Master generiSe | Master Salje bajt | master Salje broj 150 kojt prima slave 120 Slave  generiSe
START STOP

B Primena PLC u elektroenergetici




m Komunikacioni protokoli

SPI sinhroni serijski protokol

- Tip komunikacije = | Maksimalnabrzina | = Opiso
R T '
SPI 1 Mb/s MCU takt = 2MHz, Master
SPI 2 MB/s MCU takt = 2MHz, Slave

Tabela 8-5 Poredenje brzina komunikacija preko SCI i SPI
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SPI serijski prenos izmedu master i slave jedinice

1 ] I ] ] ] 1 1
Sg_\iliz‘t354‘:5f6i718
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5§16 /78 SPI je duplex protokol za
! serijski prenos podataka.

. “N]‘ I ]‘H‘ TIT T T T T ]‘ ]‘ ]‘ ]" Kao i I*C, SPI je jednostavan,

R e jeftin protokol relativno male
[ Instruction ! I Address | l DATA fi\r‘"(.\'am() ako j’c) WR ‘in.ffrm'.'(:.fja) I [ 1 glgzllne prelnosa ptOdata klat |

B je single master, multiple
| DATA OUT (samo ako je RD instrukcija | [ slave protokol.

| ] | | |

Slika 8.20 Tipican vremenski dijagram tokom SPI komunikacije. Podatke na MOSI i SCLK
liniju postavija master. Podatke na MISQ liniji postavija slave. DATA_IN je aktiveo samo u
slucaju WR instrukcije, DATA_OUT je aktivno samo u sluc¢aju RD instrukcije.

SCLK > SCLK
MOSI > MOSI SPI
SPI MISO MISO Slave
Master % SSI » SS
8582
pis » SCLK
SCLK - Serial Clock (generisan od strane mastera) » MOSI SPI
MOSI - Master Output Slave Input, or Master Out Slave In (podaci koje 3alje master) MISO Slave
MISO - Master Input Slave Output, or Master In Slave Out (podaci koje 3alje slave) PSS
SS - Slave Select
i SCLK
> MOSI SPI
MISO Slave
» SS

Slika 8.21 Povezivanje jednog master-a i tri slave-a u SPI komunikaciju
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Industrijski protokoli viseg reda

Konfiguracija mreze i telegrami tipicni za protokol master-slave tipa

Adresa =7
Slave 3

Adresa =6
Slave 2

Adresa =5
Slave 1

Adresa =0

— e — —

- pitanje za 6—
Master

Slika 9.1 Tipicna konfiguracija industrijske mreZe

podaci | funkcija | adresa
— >
Master pitanje Slave
jedinica adresa | funkcija | podaci jedinica
o odgovor

Slika 9.2 Tipicna struktura master pitanja i slave odgovora
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